
ROV – Inspektion av Degerfors kraftverk



Toppkamera

Huvudkamera

Ledlampor

250bar HT-tvätt

2d-Sonar

Roterande gripklo

ROV - undervattensrobot



Navigering och inmätning av 

skador utförs med 2d-sonar

Bågsättartröskel

Stödmur



Navigering och inmätning av skador 

utförs med robotens 2d-sonar

Hitta avvikelser i betongen

Frilagd armering

spontvägg

Betongplattans ytterkant



Navigering och inmätning av skador 

utförs med robotens 2d-sonar

Hitta avvikelser i betongen



Inspektion av vattenfyllda bergstunnlar



misstänkt ras i tunnel



Inspektion av vattenfyllda tunnlar / BERGRUM upp till 7km!

MED MÖJLIGHET ATT 3D SCANNA, resultat i PUNKTMOLN



Inspektion av vattenfyllda tunnlar upp till 7km! I 3D PUNKTMOLN



Inspektion av vattenfyllda tunnlar upp till 7km!



ROV – Inspektion av Borgärdets kraftverk



Multibeam kombinerat med undervattensfotogrametri



Undervattens fotogrammetri








